


Sollevamento “overdrive” con inverter 

a 4 velocità, rotazione e carrello con 

inverter 3 velocità, zincatura della 

struttura e dei tiranti,  contrappeso, 

braccio impennabile, carrello rampante 

con motore e finecorsa alla base della 

torre, funzionamento con braccio 

ripiegato, radiocomando integrato, 

pulsantiera di emergenza, carter di 

protezione per ralla e meccanismi, 

predisposizione per autozavorramento, 

armadio elettrico in acciaio inox, 

documentazione a norme CEE. 

4-speed lifting, 3-speed rotation and 

trolley with inverter control,  galva-

nised structure,  counterweight,   

pull-up jib, translation trolley with 

motor and limit switch at base of 

gantry,  operation with folden jib,  

remote radio control, emergency 

cable-operated control,  guard for 

slewing ring and mechanisms,  

designed to allow installation of  

self-ballasting device, stainless steel 

electrical cabinet, documentation in 

accordance with EU standards. 

Levage a quatre vitesses, chariot et 

rotation à trois vitesses à contrôle 

électronique, galvanisation de la 

structure et des tirants, contrepoids,  

flêche relevable,  moteur de chariot 

et  fin de course à la base de la tour,  

fonctionnement bras replié, com-

mande radio, commande d’émer-

gence avec câble, carter de 
protection pour la couronne et les 

mécanismes, prédisposition pour 

auto lestage, armoire électrique en 

acier inox, documentation conforme 

aux normes CEE. 
 

H eb en m it vier G eschw indig keiten , 

Laufkatz- und Dreh bewegung m it 

drei G eschwindigkeiten, Tra gkon-

struktion feu erverzinkt, G egen-

gewicht, hochklappbarer A usleg er,  

Laufkatzbewegung in Schrägste l-

lun g des Auslegers, Laufkatzm otor 

und E ndschalter an der Basis des 

Turm s, B etrieb m it eingeklapp tem  

A usleger, Steuerung  mit Fu nk oder 

D ruckknopftaste über Ka bel, die 

m echanischen Teile  sind alle  d urch 

eine Abdeckung geschützt, vorbe-

reitet für Selbstb allastierungsein-

rich tung, Steuerschrank aus 

rostfreiem  Stahl, D okumentation 

gem äß E C V orschriften. 

Levantam iento a cuatro ve locida-

des, carro y rotación  a  tres ve lo-

cidades con control electrónico , 

galvanizac ión de la estruc tura , 

contrapeso, brazo em pinable, carro 

ram pante  con m otor y fin de 

carrera en la base de la torre , 

funcionam iento  con  brazo reple-

gado , radiocontrol y pulsadores via 

cable por l’em ergencia, cárter de 

protección para corona  de  giro y 

m ecanism os, predisposición para 

autocontrapeso, a rm ario eléctrico 

de acero inox, docum entac ión 

según norm as CEE. 


